
オッセオシェーパー1

50 rpm 
≤ 40 Ncm

N1インプラント

25 rpm 
≤ 70 Ncm

オッセオシェーパー2

50 rpm 
≤ 40 Ncm

N1インプラント

25 rpm 
≤ 70 Ncm

ツイストステップドリル

≤ 2000 rpm

N1インプラント

25 rpm 
≤ 70 Ncm

9 mm 9 mm

7 mm 7 mm

0 mm 0 mm
-1 mm -0.5 mm -0.5 mm -1 mm

11 mm 11 mm

13 mm 13 mm

オッセオダイレクター

≤ 2000 rpm

注水あり 注水なし

平らな面を唇頬側へ向けて
埋入します。

インプラントドライバーの
窪みをインプラント接合部
の平らな面と合わせて装着
します。

上記赤字で書かれた回転速度(rpm)は指定速度となります。ドリルユニットを正しく設定してご使用ください。 
（指定の回転速度に設定できないドリルユニットのご使用はお控えください。）

オッセオシェーパー1
オッセオシェーパー2

到達できた

到達できた

到達できなかった
到達できなかった

N1インプラント・外科手順



手締め

オムニグリップミニ・ドライバー

20 Ncm

オムニグリップミニ・ドライバー

20 Ncm

マルチユニット用ドライバー

20 Ncm

N1ベース・ドライバー

N1インプラント
レベル

角度付きマルチユニット・
アバットメント

ストレート・マルチユニット・
アバットメント

N1ベース 
レベル

マルチユニット・
アバットメント
レベル

ヒーリング & 印象用コンポーネント テンポラリー & 最終アバットメント/シリンダー
ストレート・マルチユニット・
アバットメントノーベルバイオケア N1ベース

* マルチユニット・アバットメント上に装着する上部構造の締め付けトルクは15Ncmです。
 補綴装置の種類に応じてスクリューが異なり、ドライバーもスクリューに応じたものをご使用ください。

MK511A JP 2412  © Nobel Biocare Services AG, 2024. All rights reserved. 

* *

N1インプラント・システム
締め付けトルク値

GMT 94493




